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一、活动简称：RoboMaster智能车竞赛 

二、活动主题：飞扬青春、圆梦机甲 

三、参赛对象：诚毅学院全体同学 

四、活动目的： 

“RoboMaster 智能车竞赛”作为专项针对工程技术方向的机器

人竞赛项目衍生赛，通过前期简单的培训与引导，科学合理的筛选出

对机器人领域有兴趣、有耐心、有潜力的真正适合工程项目的学生。

并拔高本身已经具备各类科技比赛参赛经验的优秀的工程技术人才，

促进工科生之间的技术交流。 

五、活动方案： 

本次比赛主要分为三个组别：公路竞速赛、全地形越野赛以及拉

普拉斯对抗赛。公路竞速赛、全地形越野赛要求参赛队每组设计一个

可自主移动的战车，战车需要自主循迹，通过竞速方式完成比赛；拉

普拉斯对抗赛要求参赛队每组设计一个可遥控的战车，遥控控制战车

进行对抗完成比赛。 

六、活动地点：集美大学诚毅学院体育馆 

七、活动时间： 

主要阶段 时间 

比赛报名 2018年11月26日～2018年12月3日 

比赛培训 2018年12月5日～2018年12月12日 

作品制作 2018年12月3日～2018年12月21日 

初赛时间 2018年12月21日 



预赛、决赛时间 2018年12月22日 

八、活动内容： 

(一) 前期准备 

1. 前期宣传： 

1) 线下： 

a) 10 月 24 日在面向新生的展示会中由拉普拉斯战队成员介绍比

赛项目，展示战车、无人机，鼓励同学上台实时操作，激发同学

们的兴趣；发布比赛消息； 

b) 11 月 26日-12月 3日期间择日面向全院学生进行摆点，展示战

车及无人机试飞，引导同学报名，使更多同学提出疑问，深入了

解比赛规则，参与比赛； 

c) 在校内人流量较大的地方张贴海报，发放传单； 

2) 线上： 

a) 准备了丰富的奖品，进行推文抽奖活动鼓励同学们积极转发，宣

传比赛的同时激发学生的参与兴趣； 

b) 在战队、协会及学院各大社团的微博与公众号上进行联合宣传，

方便同学们线上报名，了解比赛； 

c) 建立答疑群，方便战队成员实时解答新人疑问。 

2. 报名方式： 

1) 线上报名： 

a) 关注拉普拉斯俱乐部微信公众号，回复【报名】，按提示操作； 

b) 关注战队微博，后台回复【报名】获取报名表； 

c) 加入竞赛答疑群，自行下载报名表； 

d) 报名表统一发送至负责人邮箱 1739592000@qq.com 

2) 线下报名： 

a) 18 级通信、电子专业的同学可向班委提交自己队伍的报名信息

统一报名； 

b) 在摆点处填写队伍报名信息进行报名； 

(二) 中期培训： 

1. 培训期宣传： 

a) 开设最佳人气奖，参赛选手需按参赛队向承办方提供照片、队名

等队内信息；通过微信公众号发布的投票，引导参赛选手积极转

发，邀请各路路人关注投票，为自己的队伍增加人气，并宣传比
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赛； 

b) 在战队、协会及学院各大社团的微博与公众号上进行联合推送，

推送比赛进展等内容； 

2. 培训周期：协会成员组织参赛人员进行战车制作的培训，教会大家如何

搭建属于自己的战车。 

培训周期： 

1) 公路竞速赛： 

时间 地点 培训内容 培训指导 

12 月 5 日 19:00-21:00 （教室） 焊接教学 蒋鑫平 

12 月 10 日 19:00-20:30 （教室） 编程教学 蒋鑫平 

12 月 12 日 19:00-20:30 （教室） 调试指导 蒋鑫平 

2) 全地形越野赛： 

时间 地点 培训内容 培训指导 

12 月 5 日 19:00-20:30 体育馆地下室 调试指导 胡海洋 

12 月 12 日 19:00-20:30 体育馆地下室 测试指导 胡海洋 

3) 拉普拉斯对抗赛： 

时间 地点 培训内容 培训指导 

12 月 5 日 19:00-21:00 体育馆地下室 焊接讲解 郭家辉 

12 月 7 日 19:00-20:30 （申请教室） 机器人通用技术范畴 易超越 

12 月 8 日 19:00-20:30 体育馆地下室 机械加工知识 易超越 

12 月 12 日 19:00-20:30 体育馆地下室 软件教学 卢成煜 

（公路竞速赛面向诚毅学院 18 级全体学生，教学计划相对详细；全地形越野赛

及拉普拉斯对抗赛面向诚毅学院全体学生，提倡同学们自主设计，故只对基础培

训内容有所涉及） 

(三) 赛前安排： 

1. 宣传安排： 

1) 组织人员摄像保留资料； 

2) 准备比赛期间的抽奖活动； 

2. 赛点布置、赛场的搭建：搭建至少五个比赛赛道，并设有检录处、赛场

记录台、会场大比分栏等多个官方配合点。先进行预赛，后进行决赛。 

3. 比赛工作人员安排：每个比赛场地由 5名工作人员负责，其中裁判 1

名、记录人员（计时计分）1名、技术统计人员 1名、维持现场秩序 2

名。 

(四) 赛时流程： 

1. 参赛人员到场，在检录处进行检录并签到； 

2. 赛前每队派出一名队员进行抽签，按抽签顺序进行比赛； 

3. 队长在每一场比赛结束后，需到赛场记录台核实成绩，并签字； 



4. 成绩核实无误后，由工作人员（技术统计人员）在会场的大比分栏记

录成绩； 

5. 所有比赛结束后在中央主席台举行颁奖仪式。 

九、比赛形式 

 参赛队员自主设计战车，使用主办方提供的器材，允许有能力的参赛队伍对

战车进行操作系统及电路系统的改进，但不能更换模块。 

(一) 评分办法： 

1. 初赛评分标准：笔试及行动能力测试均合者取得预赛资格。 

2. 预赛评分标准：取比赛中成绩最好的 1次作为预赛的最终成绩进行排名，

最终进入决赛的队伍数量根据参赛队伍数量作为参考而定。 

3. 决赛评分标准：与预赛相同，取比赛中成绩最好的 1次作为预赛的最终

成绩进行排名。 

(二) 奖励设立： 

⚫ 奖励机制： 

 公路竞速赛 全地形越野赛 拉普拉斯对抗赛 

一等奖：证书 

200 元+3 创新学分 

6 1 1 

二等奖：证书 

150 元+2 创新学分 

10 1 1 

三等奖：证书 

100 元+1 创新学分 

16 2 2 

优秀奖：证书 

奖品+0.5 创新学分 

成功完成比赛但未获得一、二、三等奖 

⚫ 最佳人气奖：证书+奖品 

（获奖者将获得由诚毅学院颁发荣誉证书和相应的奖金） 

十、活动要求 

(一) 各参赛队应听从负责人指挥，及时反馈参赛信息，关注比赛相关各项通

知。 

(二) 各参赛选手请按规定时间、地点参加培训，无故不参加或不按照安排的

时间段到场培训的参赛选手视为放弃参赛。 

(三) 以好的作风对待比赛，以好的态度对他人。 

(四) 使用公用设备器械时需注意使用规范，当设备出现故障时，及时向相关

负责人反应。 



(五) 所有的参赛人员加强时间观念，提高工作效率，按要求完成各阶段进

度。 

(六) 各参赛队请按规定时间、地点参加比赛，无故不参加或者不按顺序到场

者视为自动弃权（如有不可抗因素，请提前向负责人说明情况）。 

(七) 注意维持侯赛室和比赛室的秩序。不允许导致会场过于吵闹，所有参赛

成员自觉保持会场安静。 

  



附件一：比赛细则 

一、 器材限定规定: 

1. 车模 

⚫ 为公平起见，公路竞速车、全地形越野车的参赛选手须使用组委会统一制定

的车模套件对战车进行搭建。该类车模配备车模底盘一块，减速电机一对，

万向轮一只，其余器件若干； 

⚫ 如果车模中有配件损坏(论情况而定)需要用相同型号的配件进行替换； 

⚫ 允许对战车轮胎进行处理，但不允许改变其形状； 

2. 电子元器件(一组所消耗的清单) 

① 公路竞速车、全地形越野车： 

1 2WD1622 (万向轮.电机.轮胎.底盘)一套 9 二极管 SR240 

2 L298N驱动 TELESKY 一块 10 稳压芯片 LM2940 一个 

3 循迹模块 循迹传感器模块 一块 11 排针 40p 若干 

4 arduino nano V3.0ATMEGA328P 改进版 一块 12 排座 40p 若干 

5 红外模块 红外传感器模块 一对 13 钮子开关 (三档)一个 

6 杜邦线 母头  10根 14 电机线 3mm 若干 

7 直插电容 22uf、47uf、100uf、220uf 若干 15 LED 红  若干 

8 贴片电阻 470欧姆  若干 16 接线柱 2p 若干 

② 遥控车： 

1 玻纤板(底盘) 3mm  一块 A4 大小 9 二极管 SR240 

2 2WD1622  （万向轮.电机.轮胎） 一套 10 稳压芯片 LM2940 一个 

3 蓝牙模块 航模遥控用  一对 11 杜邦线 母头 10根 

4 Arduino nano V3.0ATMEGA328p 改进版 一块 12 排座.排针 40p 若干 

5 贴片电阻 470欧姆  若干 13 钮子开关 (三档)一个 

6 L298N驱动 TELESKY 一块 14 电机线 3mm 若干 

7 直插电容 22uf.47uf.100uf.220uf若干 15 接线柱 2p 若干 

https://item.taobao.com/item.htm?spm=a230r.1.0.0.75e2e18aa1WUI6&id=572786795528&ns=1#detail
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允许有能力的参赛队伍对战车进行操作系统及电路系统的改进，但不能更换模块。 

二、 赛前培训 

由信息技术协会成员负责对参赛选手进行指导培训，培训过程中需听从培训

人员的指导，认真遵守比赛的规章制度。培训期间将教会各参赛队伍如何搭建机

器人平台。 

三、 战场规定 

采用蓝色布料作为赛场底板，在底板上铺设赛道。 

四、 裁判及技术评判 

1) 集美大学诚毅学院 第四届智能车竞赛暨第二届 RoboMaster 机甲大师校

内赛裁判员由信息技术协会成员担任； 

2) 如对判决有异议，可当场向裁判申请仲裁，由仲裁委员会进行判罚。 

3) 现场裁判组和仲裁组成员均不得在现场比赛期间参与任何针对个别参赛

队的指导或辅导工作，不得泄露任何有失公平的竞赛信息。  

五、 初赛、预赛、决赛比赛规则 

⚫ 初赛采用淘汰制，根据战车的外观、焊出电路板可用性以及战车性能淘汰不

具备行动能力的战车的队伍。 

⚫ 预赛决赛比赛场地均在同一个场馆同时进行，预赛采用抽签分组的方式进行

比赛，比赛采取积分制，预赛环节中小组积分最高的队伍进入决赛。 

⚫ 决赛采取计时/计分方式，角逐出各名次。 

⚫ 比赛前每个队伍均有 60秒的时间对战车进行调整，超时即算放弃本轮比赛。 

六、 比赛过程规则 

1) 按照比赛顺序，裁判员指挥参赛队伍顺序进入场地比赛。同一时刻，一

个场地上只有一支队伍进行比赛。 

2) 在裁判员点名后，每队指定一名队员持战车进入比赛场地。除工作人员

以及参赛队员以外，其余人不得进入比赛场地。 

3) 选手有 60秒的赛前调试时间，调试结束后需将战车放入赛场指定区域，

向裁判员示意，并等待裁判员的指示进行发车。 

4) 一场比赛结束后双方队长需到赛场记录台核实成绩，并签字。 

七、 比赛犯规 

1) 在一场比赛中犯规两次的队伍，则判定本场比赛失败，不得积分，

有以下几种情况判定为比赛犯规： 



i. 迟到情节严重，且未提前上报情况的参赛队； 

ii. 比赛中违反《RoboMaster智能车竞赛规则》 

iii. 测试时间结束后未将战车交给工作人员的参赛队； 

iv. 对工作人员或其他参赛选手出言不逊的参赛队。 

2) 有以下任意一情况出现的即为放弃比赛： 

i. 培训期间无故不到场，未向培训人员请假； 

ii. 发车手不是本队成员；战车不是本队成员制作，不属于该参赛队； 

iii. 比赛过程中严重违纪的参赛队； 

iv. 比赛过程中故意放水以及消极比赛的参赛队。 

  



附件二 

（1）：报名表（非通信、电子专业） 

比赛 

类型 

公路竞速车比赛    □ 

 全地形越野车比赛   □   （选择一种比赛并在框内打钩） 

队名 成员 专业班级 手机 QQ 

     

    

    

注：18级通信、电子专业的同学必须专业内组队，18级非通信电子同学可以跨专

业跨系组队。组队需要三人一队，选出队长想出队名。  

 

报名流程（非通信、电子专业）： 

1. 填写此报名表（请认真填写信息，如信息有误，官方不承担因此而导致的任

何问题）。 

2. 将此页报名表单独保存为一份 Word 文档，文档名统一格式：三位参赛队员

的名字。 

3. 将此文档发送至   1739592000@qq.com，邮件名统一格式：报名参加 

RoboMaster 智能车竞赛。若有收到报名成功的回复，即报名成功。请时刻关

注邮件动态。 

4. 报名时间为 2018年 11月 26日-12 月 3日。 
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附件（二）报名表(通信、电子专业) 

队名 成员 专业班级 手机 QQ 

     

    

    

队名 成员 专业班级 手机 QQ 

     

    

    

队名 成员 专业班级 手机 QQ 

     

    

    

队名 成员 专业班级 手机 QQ 

     

    

    

队名 成员 专业班级 手机 QQ 

     

    

    



注： 

1.通信、电子专业的班委收集自己班的队伍报名信息，填入附件二（2）

报名表中（一页不够可多页），并将这些报名表电子档单独保存为一

个 Word 文档，将文档名称命名为：18 级 XX 专业 XX 班 RoboMaster

智能车竞赛报名汇总表。 

2. 将此文档发送至  1739592000@qq.com,邮件名统一格式：报名参

加 RoboMaster 智能车竞赛。若有收到报名成功的回复，即报名成功。

请时刻关注邮件动态。 

3. 报名时间为 2018 年 11 月 26 日-12 月 3 日 

⚫ 如遇到班级里有个别同学没有组到队友，则可以同其他班级的同

学组队，如若是跨班级组队，只要把报名信息报给其中一个班级

的班委即可。 

⚫ 通信、电子专业的同学只能与本专业同学组队，不可跨专业组队。 
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附件三：责任书 

责 任 书 

集美大学诚毅学院于 2018 年 12 月举办集美大学诚毅学院第四

届智能车竞赛暨第二届 RoboMaster 机甲大师校内赛，请各参赛队和

参赛队员认真遵守大赛制度，积极配合大赛组委会的各项工作以圆满

完成比赛。在作品制作过程中需听从实验室负责人的指示，注意用电

安全。在比赛中出现意外事故或受伤情况由参赛双方协商解决！比赛

队伍赛前缴纳 100元保证金，在比赛结束后，组委会将退还 100元保

证金。 

以下情况不能退还 100 元保证金： 

1、报名参加比赛，未完成作品的参赛队。 

2、培训过程中，不服从培训安排的参赛队 

3、比赛过程中严重违纪的参赛队。 

4、因自身原因导致作品损毁的参赛队。 

如有参赛队想保留自己的参赛作品，可以用保证金来申购自己的

参赛作品。 

注：本次竞赛的保证金将用来垫付比赛所需的元器件。 

甲方：诚毅学院信息技术协会        乙方参赛队： 

甲方签字：                        乙方签字：   

 

               时间： 



 

附件四（一）：器材费 

   材料名称 型号/规格 数量 单价 总价 

一套底盘 2WD1622包括万向轮、电机、轮胎 170 14.3 2431 

L298N驱动 TELESKY L298N电机驱动板模块 200 10.43 2086 

循迹模块 红外反射光电开关避障传感器 200 13.9 2780 

Arduino nano V3.0ATMEGA328P 改进版 200 14.7 2940 

尼龙柱 
 

M3*20 毫米 
2000 10 200 

尼龙螺母 M3 2000 1.3 130 

尼龙螺丝 M3 2000 1.5 150 

红外模块 红外寻迹 避障传感器模块 200 5.4 1080 

杜邦线 母头 1500 3.58 3136 

直插电容 22uf 200 1.6 6.4 

直插电容 47uf 200 1.85 7.4 

直插电容 100uf 200 2.19 8.76 

直插电容 220uf 200 3.47 13.88 

贴片电阻 470 欧姆 200 3.68 7.36 

二极管 SR240 200 2.08 20.8 

稳压芯片 LM2940 200 1.39 278 

排针 40p 270 排 1.39 35.1 

排座 40p 270 排 5 135 

钮子开关 三档开关 200 1 200 

电机线 3mm 一捆 70 70 

https://item.taobao.com/item.htm?spm=a230r.1.0.0.75e2e18aa1WUI6&id=572786795528&ns=1#detail


LED 红 200 9.82 9.82 

接线柱 2p 200 2.08 41.6 

电池 7.2V 锂电池 40 25 1000 

蓝牙模块 航模遥控用 20 18 360 

玻纤板 3mm*900mm*1100mm 5 270 1350 

（由于各类小器件的单价统计较复杂，此处只列大致开支,具体单价见收据） 

小计： 18477.12元 

  



附件四（二）：其他 

一、前期宣传 

支出项目 支出金额(价格) 

打印横幅、海报、宣传材料 200 

打印比赛说明书 50 

               小计：250元 

三、赛场布置 

支出项目 支出金额(价格/元) 

赛道底布 200 

漆包线（引导线） 50 

胶带 50 

                                                小计：300 元 

四、奖励 

支出项目 支出金额(价格/元) 

获奖证书 240 

奖金 5400 

小计：5640 元 

 

经费预算总计：24667.12 元 

 


