
RoboMaster 机器人主题夏令营

GROUP 5 in DJI



Part.1

机器人介绍



机械爪旋转系统

使机器人能够抓取左、右
前方的障碍块并将其移动
至左、右后方弹仓附近方
便倒弹

•主要组成：3d打印旋转轴，
碳纤维转轴支架，机械夹
转轴

机械夹

夹住方块并保证其在运动过
程中不掉落

•主要组成:mal16*75气缸，
碳纤维机械部件



滑轮&挡板

配合绞盘系统与旋转系统，
将抓住障碍块的机械爪顶至
倾斜状态以倒出子弹

主要组成：碳纤维挡板，包
塑滑轮



弹簧气缸

使线始终保持绷紧状态，从
而使旋转机构能够顺利放出

•主要组成：压缩空气储气
瓶，两只mal16*75气缸



弹仓接漏斗

接应由障碍块倾倒出的子弹

主要组成：硬质碳纤维漏斗
主体，软性布基胶带连接条



绞盘系统

安装于车体后部用于收放绞
线，配合弹簧气缸达到收放
旋转机构的目的

主要组成：一对37mm减速
电机，绞盘，绞线

单轴图传

使图传能180°旋转，方便
操作手定位



Part.2

研发过程介绍



①确定方案

②草图设计

③3D建模

④零件加工

⑤机器组装

⑥性能测试、问题发现

⑦设计改进

⑧外观、布线优化



PLAN B
涵道方案



改进缺点：

①涵道吸力问题

②吸球效率问题

③云台干涉问题

历时七天，设计五代





Part.3

学习知识介绍&总结



做机器人和做人一样
都是一个不断自我完善的过程



THANK YOU


