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比赛主题

“稳中求进”

竞赛综述:

参赛队伍分左右双方，双方同时计时并开始，时间为 3分钟。安排专门计时人员负责
计时。每支参赛队伍仅可放置一台机器人于参赛场地，机器人设置为全自动。机器人从启动

区出发，沿黑线前行，若机器人偏离赛道内黑色巡线可手动放置于在规定内已通过且距

离机器人最近归位点，放置过程中允许关闭机器人。

本赛事分初赛和决赛两部分。初赛和决赛同样实行计分制，分基本分和额外加分。基本分

为 100分，额外加分不封顶。

1、场地样式

图 1 比赛场地样图



图 2 实际赛事场地
场地尺寸：2000*3000
黑线宽度：20
外圆直径：476

比赛规则

1、 术语和定义

下表给出了本规则所用的术语及定义

序号 名称 定义

1 起点 起点的规格尺寸为 300*300，为机器人的出发点；比赛开始前，机器人的垂

直投影必须均位于起点内。

2 终点 图示黑色赛道部分结束之处。尺寸为：300*150

3 归位点 归位点设置如图所示（实际场地中为黄色圆圈）。若比赛过程中机器人偏 离

赛道，可手动放置于在规定内已过且最近归位点归位。归位过程中允许

关闭机器人。归位点同样为计分点。

4 计分点 机器人每经过一点都将会记录相应分数值。



2、比赛过程及比赛任务

2.1 比赛赛制

①初赛

a) 在组委会统一规定的比赛时间、比赛场所，使用统一的赛道比赛。参赛队伍只有一次参

赛机会。

b) 参赛队伍的所有成员在比赛开始前 30分钟到比赛现场签到，核对参赛信息

。比赛开始五分钟未到队伍视为弃权。

c) 每队派一人抽签决定比赛顺序，比赛开始前 30分钟内各队可在第二比赛场地调试

设备。按抽签顺序到赛道指定区域参加比赛。抽签规则会在群里发布。

d） 初赛实行计分制。最终根据计分规则所记分数由高到低进行排名。取排名前50%的队
伍晋级决赛。计分规则请仔细阅读本文档《2.2 比赛规则》。

②决赛

a) 在组委会统一规定的比赛时间、比赛场所，使用统一的赛道比赛。与初赛赛制相同，参赛队

伍各需完成一次比赛；

b) 参赛队伍的所有成员在比赛开始前 30分钟到比赛现场签到，核对参赛信息。比赛开

始五分钟未到队伍视为弃权。

c) 每队派一人抽签决定比赛顺序，比赛开始前 30分钟内各队伍可在第二比赛场地调

试设备。按抽签顺序到赛道指定区域参加比赛。抽签规则会在群里发布。

d) 决赛施行计分制，分基本分和额外加分两项。决赛会根据机器人决赛所得分数进行排

名，最终评出一、二、三等奖。

e) 机器人在初赛期间所取得的任何成绩在决赛期间均无效。赛事队伍所得名次和奖项均以

决赛排名为准。

③加时赛

a） 加时赛仅出现在决赛期间，初赛无加时赛。

b） 若决赛中，最终计算成绩出现排名相同的情况，则相应队伍举办加时赛。加时赛规 则和

决赛规则相同。

2.2 比赛规则

a) 当裁判喊“比赛开始”时，双方队伍启动机器人。双方计时人员开始计时。计时总长

度为 3分钟。

b) 比赛实行计分制度，分为基本分和额外加分两项，基本分满分100 分，额外加分不
封顶。

c) 基本分：每通过一归位点，计+20分；若在规定时间内完成比赛，计+10分；若到
达终点处可以自主停车，计+10分。自主停车：机器人车身超过1/2部分在终点黑
色区域。

额外加分：在 2分钟之内，每提前 5秒种到达终点，计+1 分；若未满 5秒，则不



计额外分。（即：基本分+（120-用时（秒））/5） c）

d) 计分方式：
规定时间内完成比赛时：实际得分+额外得分（例如：90+10）
规定时间内未完成比赛：得分高者获胜；若两台机器人得分相同，则通过前一个计分点
耗时少者获胜。（注意：比赛总时间为3分钟）

e) 若机器人在行进过程中偏离赛道内黑色线条，则参赛选手进场使之归位，即将机器人放
置于在规则内已经通过的最近归位点；若启动后还未经过归位点便偏离赛道内黑色线条，
则放回出发位置。归位过程中可重启机器人。

f) 机器人行进全程需自主完成，发现人为操控直接取消比赛资格。

g) 决赛成绩按计分要求从高到低排名。

3、机器人的设计和开发要求

3.1 机器人规定为轮系车型机器人，且轮子数目不得大于四。

3.2 机器人完全展开后，垂直投影的长宽高均不得超过 300*200*200（单位毫米）

3.3 比赛中每台机器人不得分裂为子单元或用柔软材料连接。

3.4 机器人不得吸或粘等类似的方式比赛场地上前进。

3.5 用于比赛的机器人必须由同一所大学的队员动手制作，禁止使用网购成品套件。

3.6 每支参赛队可制作多台机器人，但在赛事阶段仅允许一台机器人上场。

3.7 电源电压不得超过 13V。

3.8 机器人重量不得超过 5kg。

3.9 机器人所通过最高电流不得超过 2A。

4、赛前检测

4.1 用电压表检查机器人的安全电压是否超过 13V。

4.2 专业技术人员检查机器人本身是否存在潜在危险性。

4.3 工作人员检查机器人制作是否符合组委会颁布的《机器人设计和开发要求》。

5 、取消比赛资格

5.1 参赛队伍故意损坏或试图损坏比赛场地、设施、设备或对方机器人。

5.2 参赛队伍做出任何有悖公平竞争精神的行为。

5.3 参赛队伍不服从裁判的指令或警告。

5.4 参赛队伍未通过赛前检测。

5.5 参赛队伍的机器人在场地对人员造成损害或损失。

5.6 在《山东理工大学第二届 RoboMaster机甲大师校内赛》中，同一人的参赛次数超过 2

支。取消个人参赛资格。



6、安全

6.1 机器人的设计和制作不应对场地里任何人员造成各种危险。

6.2 机器人的设计和制作不应造成对方机器人和比赛场地的损坏。

6.3 机器人比赛过程中参赛队可携带维修设备，以免产生不可控的因素。

6.4 禁用爆炸物、明火或危险化学品。

6.5 禁用铅酸蓄电池。

6.6 在设计和使用激光或红外光源时，必须充分注意在所有过程中保护场馆内所有人不受伤 害。

光束不得对任何人员造成影响。。

6.7 如果用射频传输信号，必须设计电路和机构，确保在连接中断时不导致失控或危险运动。

6.8 为了避免因电机堵转等过载而引发火或烟，必须在电源电路上安装适当的限流装置

（如断路器）。

7、参赛队

7.1 每支参赛队伍由 2-5人组成，允许跨专业组队，每位成员可来自不同的学院。

7.2 参赛人员仅限山东理工大学本科生阶段学生。无需指导老师。

7.3 每名同学在《山东理工大学第二届 RoboMaster 机甲大师校内赛》最多参加 2 支队伍，

但仅允许最多担任一支队伍的队长。

8、其它

8.1 本规则中未提到的任何行为的合法性由裁判慎重裁决。录像在裁决中可为证据，录像由

参赛队伍自己提供。在有争的情况下，裁判员的裁决是最终裁决。（注：若对于比赛结果 有

争议，请在 10分钟内或比赛结束前携带清晰的录像作为证据提交）

8.2 本规则中所述场地、设施的尺寸、重量等，除非另有说明，误差为±5%。

8.3 竞赛委员会将在官方群 965075614上以“重要通知”的形式发布对本规则的任何修订。

8.4 关于规则的任何疑问，请各参赛队指派专人在官方群联系答疑人员。

8.6 赛队的机器人建议有本队的特色或创新点。（例如：轮系结构的设计，外观形貌的设计 等）

8.7 鼓励所有参赛队在规则允许的范围内以他们自己的方式装饰机器人，以反映各队的文化、

审美和风格。
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