
 

电机通过 can 总线回传数据是 10ms 的频率，故选择 10ms 作为控制周期 

论文参数 

KP=30  Ti=0.25  Td=50 
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论文B 参数 

驱动器接受的电流范围是-5000-5000mA,速度反馈值转为轮子线速度-3500-3500mm/s,所

以比例系数在 10 以内就能输出满量程。 

 


